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CHƯƠNG 1 -  ĐỘNG CƠ MỘT CHIỀU KHÔNG 

CHỔI THAN VÀ CÁC ỨNG DỤNG 
1.1 Giới thiệu động cơ một chiều không chổi than 
1.2 Cấu tạo động cơ một chiều không chổi than 
1.3 Nguyên lý hoạt động động cơ một chiều không 

chổi than 
1.4 Ứng dụng 
CHƯƠNG 2 – CÁC PHƯƠNG PHÁP ĐIỀU KHIỂN 

ĐỘNG CƠ MỘT CHIỀU KHÔNG CHỔI THAN 
2.1 Điều khiển động cơ một chiều không chổi than 

không có sensor 
2.2 Điều khiển động cơ một chiều không chổi than 

có sensor 
2.2.1 Điều khiển vòng lặp hở 
2.2.2 Điều khiển vòng lặp kín 
2.2.3 Thuật toán PID    
CHƯƠNG 3 – THIẾT KẾ PHẦN CỨNG 
3.1 Đặc điểm kỹ thuật và sơ đồ khối phần cứng 
3.2 Các loại IC được sử dụng và đặc điểm của 

chúng 
3.2.1 Microchip dsPIC30F2010  
3.2.2 Driver IR2101S 
3.2.3 MOSFET IRFR2407 
3.2.4 Điện trở shunt và các IC khuếch đại, so sánh 
3.2.5 MAX232 giao tiếp máy tính 
3.3  Sơ đồ nguyên lý 
CHƯƠNG 4 – XÂY DỰNG CẤU TRÚC PHẦN 
MỀM ĐIỀU KHIỂN ĐỘNG CƠ MỘT CHIỀU 
KHÔNG CHỔI THAN 
4.1 Phần mềm MPLAB 
4.2 Lưu đồ thuật toán điều khiển động cơ một 

chiều không chổi than 

CHƯƠNG 5 – KẾT QUẢ VÀ HƯỚNG PHÁT 
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