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Tóm tắt: Tìm hiểu mục đích xác định vị trí máy di động 
và tổng quan hệ thống mạng GSM, nêu lên thành phần 
của hệ thống GMS, trạm thu phát cơ sở, trạm điều khiển 
trung tâm chuyển mạch di động và bộ ghi xác định vị trí, 
thiết bị nhận dạng thanh ghi. Đưa ra những dịch vụ, 
vùng định vị, vấn đề nhận dạng vùng và các thuê bao. 
Giới thiệu một số hệ thống khác nhau để xác định vị trí 
và đề xuất một hệ thống để sử dụng trong hệ thống định 
vị trạm di động. Đồng thời đưa ra các phương pháp 
khác nhau trong việc đo khoảng cách giữa máy di động 
đến các trạm thu phát cơ sở BTS và tính toán để xác 
định vị trí máy di động trong GSM  
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