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TOm tat: Pé cap cac van dé co ban trong cong nghé Robot, hé thong diéu
khién, cac Sensor ctia Robot. Tim hiéu, lap dat va viét phan mém diéu khién
hai Robot: Hexapod Il PE cua hdng Lynxmotion va ED-7220 ctua Han Qudc,
véi mong mubn xay dung phong thi nghiém Robot hién dai trong Khoa
Cong nghé phuc vu cho viéc nghién ciru hoc tap cua sinh vié.n
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