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Tóm tắt: Tổng quan về hệ thông tin quang, vai trò của hệ thông tin quang, 

bộ thu quang, bộ phát quang - laser diode trong việc truyền thông tin cũng 

như trong hệ thống điều khiển và xử lý dữ liệu. Trên cơ sở đó tiến hành 

thiết kế hệ thống điều khiển tổ hợp Camera ghép nối với máy tính sử dụng 

cáp quang, kết quả cho thấy hệ thống điều khiển này có nhiều ưu điểm, giúp 

cho người vận hành có thể cơ động trong một phạm vi rộng lớn, đảm bảo 

chất lượng hình ảnh trên đường truyền dài, có thể áp dụng rộng rãi trong 

thực tế  
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